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V kinematike tuhého telesa upevneného v jednom bode je Ziadtce zaviest
pojem jeho vektora uhlovej rychlosti &o najprirodzenejsie aj po strinke fyzi-
kélnej. Prive z fyzikdlneho hladiska je zavadzanie tohto vektora nie &asto
najvhodnejsie. Citujeme napr. z deského prekladu knihy N. A. Kilevského,
Zdiklady tenzorového poltu a jeho poutitia v mechanike [Praha 1956]: ,,V mnohych
udebniciach teoretickej mechaniky sa zavadza vektor uhlovej rychlosti telesa

formdlne. Uhlové rychlost sa pritom povazuje za primarnu kinematickt veli- -

¢inu, charakterizujicu pohyb tuhého telesa. Mo¥no sa viak presveddit, Ze
pojem uhlovej rychlosti telesa vzniks, prirodzenym spdsobom pri #ttdiu roz-
loZenia linedrnych rychlosti v telese a 7e je pojmom druhotnym.‘

Autor tejto knihy dochddza ku pojmu vektora uhlovej rychlosti pouZitim
tenzorovej analyzy tak, Ze vySetruje najprv tenzorové vlastnosti istych veli¢in na
zéklade ich transformdcif a z nich potom konstruuje vektor uhlovej rychlosti.

Prive zlozkova metéda tenzorovej analyzy, ktord sa v sidasnej literatiire
stdle eSte prevane poutiva, vniga aj do zmieneného postupu isti formalnost,
aj ked z hladiska fyzikdlneho je to postup ovela prirodzenejii. UkaZeme, e
pouZitim ,,priamej symboliky* vektorového poctu, v ktorej sa neopierame
o transformaéné vztahy, ale pojem tenzora zavidzame invariantne, d4 sa
zaviest pojem vektora uhlovej rychlosti e¥te menej formalne a fyzikilne velmi
prirodzene.

Vyberme v tuhom telese tri body tak, aby ich polohové vektory e, e,, e,
vzhladom na pevny bod telesa boli nekomplanirne. Kazdy dals bod v tomto
s telesom pevne spojenom systéme je dany polohovym vektorom
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pri¢om kontravariantné stradnice 2/ st pre uvaZzovany bod telesa s éasom
nepremenné. Rychlost zvoleného bodu je
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kde I = e,e’ je tenzor identity (prisluné sumadné znamienka, vynechavame).
Rychlost v mozno vyjadrit tie# vo tvare
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O tenzore T, lahko zistime, se je antisymetricky. Ako je znime plati totiz
©;.e;=g,,
kde g;; st fundamentslne nretrické velidiny. Odtial ihned mame
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¢éim je horné tvrdenie dokizané.
Rychlost v mézeme teda vyjadrit tieZ takto
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kde ¢, je vektor antisymetrického tenzora T., a vektor
1
- t,=o

je hladany vektor uhlovej rychlosti telesa.
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